Roomba Max 705

Robot + Auto Empty” Dock
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Komme i gang

1 Fjern beskyttelsesfilmen fra kameraet og 2 Plasser docken pd en hard gulvflate.
skumplastinnsatsene bak statfangeren

A )

God Wi-Fi®-dekning

“\

— ey
(0,5m) (1,5 m) fra trapper
begge sider
(1,5 m) i front

% Merk: Ikke plasser den i direkte sollys. For at dockingen skal fungere
best mulig, ber du sgrge for at omrédet rundt docken er ryddig.

Advarsel: For & unngé at roboten faller ned trapper mé du sgrge for at
docken er plassert minst 1,5 meter unna trappene.

2 Ga til global.irobot.com for mer informasjon
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3 Koble til docken

Plugg stremledningen inn i veggen. Samle ledningen slik at den ikke kommer i veien
for roboten idet den kommer og gér.

4 Sett inn kantfeiebarsten

Rett inn kantfeiebgrsten og trykk ned til du hgrer et klikk.
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5 Vekk opp roboten

Plasser roboten foran docken, og skyv den deretter mot docken mens du retter inn
metallkontaktene. Etter noen minutter vil en lyd fortelle deg at den er vaken.

B

Merk: Roboten din leveres delvis oppladet, men vi anbefaler at du
lader roboten i fire timer fer du starter den farste rengjeringsjobben.

For & fjerne roboten fra docken skyver du roboten mot deg og

deretter lafter den.

Ga til global.irobot.com for mer informasjon

6 Last ned Roomba® Home-appen

Skann QR-koden med kameraet p& mobilenheten din eller finn Roomba® Home-
appen i appbutikken din. Appen veileder deg gjennom trinnene for & sette opp
roboten din. Nar roboten din er satt opp i appen, kan du

« kontrollere nér, hvor og hvordan du skal rengjere
+ lage automatiske rengjeringsplaner

« angi egendefinerte preferanser for rengjering
I&se opp digitale funksjoner

- f&tilgang til tips og svar pé ofte stilte sparsmdail

2 Download on the GETITON
[ @& App Store } [ » Google Play }

@ Viktig: Les vedlagte sikkerhetsinformasjonsveiledning ferst far du
bruker roboten.
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Om Roomba® Max 705 Vac

Sett ovenfra Sett nedenfra

1 LiDAR-detektorstgtfanger 6 Ruskevakueringsport 11 Avsatssensorer 16 Borstedeksel

2 ClearView™ Pro LIDAR 7 Home-knapp 12 Stettehjul 17 Batteripakke

3 Ladekontakter 8 Stremknapp 13 Kantfeiebgrste 18 Frigivelsestapp for berstedeksel
4 Filter 9 Stetfanger 14 Hjul

5 Stevbeholder 10 Knapp for frigjering av 15 Dual Multi-Surface gummibgrster

stevbeholder
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Om AutoEmpty™ Dock til Roomba® Max 705 Vac

Sett forfra Sett ovenfra
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1 Beholderlokk 5 Avtrekksventil 7 Posefaringsskinner

2 LED-indikator 6 IR-vindu 8 Tilbeher til rengjoringsbarste
3 Ladekontakt 9 Dock-filter

4 Ruskevakueringsport

6 Ga til global.irobot.com for mer informasjon
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Lader

Indikator for stremikon

POWER-knapp

Hvit - fulladet og tilkoblet

Blinkende hvitt - gé tilbake til docken for & lade
d) Pulserende hvitt - lader (lavt batteri) - hvis
brukeren praver & starte en jobb, BLINKER
knappene rgdt, og det utlgses en lyd som forteller
brukerne at roboten ikke kan starte p& grunn av
lavt batteri.

Blinker redt - lavt batteri / feil

LED-indikator for dock

Fast hvit: Lader
Fast rgd: Posen er full eller ikke installert

Lading under en rengjgringsplan

Roboten gdr tilbake til docken nér den mé lades opp. Nér den er tilstrekkelig ladet,
gjenopptar den rengjgringsjobben der den slapp.

Hvilemodus

Roboten bruker litt stram nér den er p& docken. Du kan sette den i en ytterligere
redusert strgmtilstand n&r den ikke er i bruk, ved & holde ‘A inne i ti sekunder. Trykk
kort p& O-knappen for & g& ut av modusen for lavt stremforbruk.

Oppbevare roboten din

For langtidslagring m& du sl& av roboten ved & fjerne den fra docken og holde &
inne i ti sekunder. Oppbevar pé et kjglig, tert sted.
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Rengjering

Knappekontroller

HOME-knapp: Trykk for & sende roboten hjem
Trykk n&r roboten gér, for & sette den p& pause
Trykk n@r roboten er satt p& pause, for & docke
Trykk nér dockingen skal stoppe
Trykk p& den nér roboten er dokket for & tamme stavbeholderen

STR@M-knapp: Trykk for starte/pause/fortsette en jobb
Hold inne i tre sekunder for & sl& p&
Hold inne i ti sekunder for & sl& av

8 Ga til global.irobot.com for mer informasjon

Rengjgringsmanster

Roboten din vil automatisk utforske og rengjere hjemmet ditt i ryddige rader.
Ved avsluttet rengjeringsplan, eller nér den mé lades, returnerer den til docken
for & lades.

=’! Tips:
[A) « Fjern overfladig rot fra gulv fer rengjering.
* Bruk roboten din ofte s& gulvene dine alltid er rene.

Etter 90 minutters inaktivitet utenfor docken avslutter roboten automatisk
rengjgringsjobben sin. Hvis du er usikker p& om roboten er ferdig eller satt p& pause,
gér du inn p& Roomba® Home-appen for & sjekke statusen.

Punktrengjering

Trykk p& O-knappen to ganger for & punktrengjere et bestemt omréde. Etter at
punktrengjeringen er fullfart, avslutter roboten jobben. Trykk p& A for & sende den
tilbake til docken.

AutoEmpty™-dock

Roboten forsgker automatisk & temme stgvbeholderen hver gang den gér tilbake til
AutoEmpty™-docken eller blir fysisk plassert p& AutoEmpty™-docken.

% Merk: Det anbefales & bruke Roomba® Home-appen for & styre
rengjeringen. Mobilappen kan brukes til & planlegge rengjering av
bestemte rom, sette opp rengjeringsplaner og lage automatiseringer/
tidsplaner.
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Stavsuging

1 Nér du skal begynne rengjeringen, plasserer du roboten p& docken igjen og
bruker appen eller trykker p& & -knappen.

% Merk: Det anbefales & rengjere stavbeholderen minst én gang i uken. Ellers kan ytelsen til
stavsugeren bli redusert.
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Stell og vedlikehold for roboten din

For & holde roboten ved optimal ytelse mé& du regelmessig utfgre falgende grunnleggende stell og vedlikehold. Du Rengjering av kantfeiebgrsten
kan ogsd se instruksjonsvideoer om vedlikehold i Roomba® Home-appen. Hvis du merker at roboten samler opp
mindre stev fra gulvet, temmer du stevbeholderen og rengjer filteret og barstene. Trekk for & fjerne kantfeiebgrsten. Fjern eventuelt har

eller smuss ved hjelp av rengjeringsbarsten, og monter
deretter kantfeiebarsten igjen.

Del Vedlikeholdsfrekvens Utskiftingsfrekvens*

Stevbeholder Tem beholderen ved behov -

Rengjer én gang i uken (to ganger i

uken hvis du har kjeeledyr) Hver 2. maned

Filter

Rengjer annenhver uke eller etter

Kantfeiebgrste Hver 3.-6. m&ned

behov
Gummibgrster for flere - . o
barster Rengjer én gang i uken Hver 6.-12. méned - \? >

. Rengjer annenhver uke eller etter
Forhjul beh -
ehov =

Ladekontakter Rengjer annenhver uke eller etter B

behov

Rengjer én gang i méneden eller
Sensorer -

etter behov

@ Viktig: Det anbefales & bytte ut

Borstedeksel Inspiser hver sjette méned Skift hvis den er slitt eller skadet kantfeiebgrsten hver 3.-6. méned for & f&

optimal rengjeringseffekt.

*  Utskiftningshyppighet kan variere. Deler skal byttes ut ved synlig slitasje. Hvis du tror du trenger en reservedel, kontakt iRobot
Kundebehandling for mer informasjon.

10 Ga til global.irobot.com for mer informasjon
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Rengjering av barstene for flere overflater

1 Klem sammen utlgsertappen for barsterammen,
loft tappen opp og fjern hindringer.

4 Fjern hér eller smuss som har samlet seg under
lokkene. Bytt endelokkene.

2 Fjern gummibgrstene for flere overflater. 3 Fjern endelokkene fra enden av barstene.

5 Sett barstene for flere overflater og barstedekselet
pé plass i roboten igjen.

Viktig: Det anbefales & bytte ut barstene for flere overflater hver 6.-12. méned for optimal
rengjeringsytelse.
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Rengjering av forhjul Rengjering av ladekontaktene og sensorene

NO Bruk rengjeringsbersten til & fierne hér og smuss fra Koble docken fra veggen, og terk av ladekontaktene og sensorene med en ren, tarr klut eller lett fuktet
forhjulet. melaminsvamp.

LADEKONTAKTER SENSORER

@ Viktig: Et forhjul som er fullt av har og
smuss, kan skade gulvet. Hvis hjulet ditt

‘ @ Viktig: Ikke spray rengjeringsmidler eller vann pd sensorene eller inn i sensor&pningen.
ikke ruller fritt etter at du har rengjort det,

kontakter du Kundebehandling.

12 Ga til global.irobot.com for mer informasjon
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Temming av stevbeholderen

1 Trykk p& knappen for frigivelse av beholder for
& fjerne stavbeholderen.

Vasking av stgvbeholderen

1

Lasne stagvbeholderen, fiern filteret og dpne
stevbeholderdgren.

2 Apne deren for & temme og rengjere
stevbeholderen med rengjeringsbarsten.

2 Skyll stevbeholderen og vanntanken med
varmt vann.

3 Fjern rusk fra sugekanalen. Sett stavbeholderen
tilbake i roboten.

3 Serg for at stevbeholderen er helt tarr. Sett
filteret inn igjen og sett stavbeholderen tilbake
i roboten.

Viktig: Stevbeholderen kan ikke vaskes
i oppvaskmaskin. lkke vask filteret. Fjern
filteret for du vasker st@vbeholderen.
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Rengjering av filteret

1

14

Fiern stevbeholderen. Apne daren for
stgvbeholderen, og fjern filteret.

Ga til global.irobot.com for mer informasjon

2 Fjern smuss med rengjeringsbersten.

3 Tem stevbeholderen og terk den med en ren klut.
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Stell og vedlikehold for docken din

For & holde docken i topp stand mé du utfere vedlikeholdsprosedyrene pd& de neste sidene.

Del Vedlikeholdsfrekvens Utskiftingsfrekvens*

Ladekontakter En gang i mé&neden -

Sensorer Rengjer én gang i mé&neden -

IR-vindu Rengjer én gang i mé&neden -
Posene ber skiftes ut nér de er fulle -

Poser B LED-indikatoren p& docken og/eller
Roomba® Home-appen gir beskjed
om dette

> En gang i m&neden (fjern smuss fra
Dock-filter dockfilteret)

*

Kundebehandling for mer informasjon.

Utskiftningshyppighet kan variere. Deler skal byttes ut ved synlig slitasje. Hvis du tror du trenger en reservedel, kontakt iRobot

Rengjering av ladekontaktene
og IR-vinduet

Kontroller komponentene for & veere sikker p& at de er
fri for smuss. Terk med en ren, terr klut.

®

Viktig: Ikke spray rengjeringsmidler
eller vann p& sensorene eller inn i
sensor&pningen.
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Skifte av posen

NO 1 Loft opp pé beholderlokket for & &pne. 2 Trekk opp kortet for & fierne posen fra beholderen. 3 Settinn en ny pose ved & skyve kortet inn i
faringsskinnene. Dette forsegler posen sa skitt og
smuss ikke kan slippe ut.

|

4 Trykk ned dekselet og serg for at det er
fullstendig lukket.

Viktig: For & oppné optimal ytelse med
roboten din og docken mé du rengjere
og/eller bytt ut robotens filter etter behov.

16 Ga til global.irobot.com for mer informasjon
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Fjern smuss fra dockfilteret

Inspiser blasedekselet for eventuelt stgv eller smuss som kan ha bygget seg
opp, og terk med en ren, tarr klut for & fierne det.
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Feilsgking

Feilsgking av roboten

Roboten varsler deg hvis noe er galt med en talemelding eller et lydvarsel. Roomba®
Home-appen gir ogsa varsler med trinn for feilsgking av eventuelle problemer.

Hvis du er usikker p& om roboten er ferdig eller satt p& pause, kan du sjekke
Roomba® Home-appen for & kontrollere statusen.

Tilbakestille til fabrikkinnstillinger

For & tilbakestille til fabrikkinnstilling trykker du p& A i fem sekunder og deretter
(innen fem sekunder) trykker du p& A + O fem sekunder.

BATTERISIKKERHET OG FRAKT

A Advarsel: Litium-ion-batterier og produkter som inneholder litium-ion-
batterier, er underlagt strenge regler for transport. Hvis du mé sende
produktet til reparasjon, ta det med pé reise eller sende det av noen
annen grunn, MA du overholde fglgende transportinstruksjoner.

« Batteriet MA sl&s av far frakt.
+ Sl& av batteriet ved & ta roboten ut av dokken og trykke pé statfangeren i

10 sekunder mens du holder inne A-knappen. Alle indikatorer sl8s deretter av.
» Pakk roboten sikkert for frakt.

Hvis du trenger mer hjelp, kan du gé til Roomba® Home-appen din, kontakte
Kundebehandling eller g til global.irobot.com.

18 Ga til global.irobot.com for mer informasjon

Feilsgking av docken

Docken sier fra om noe er galt. Det skjer ved hjelp av en LED-indikator p& forsiden
av beholderen og i Roomba® Home-appen. Hvis docken ikke fungerer som
forventet, ser du etter feil i Roomba® Home-appen.

LED-indikator | Vanlige feil Slik fikser du dem
Sett inn ny pose hvis den er full
eller mangler.
Posen er full Serg for at posen er satt inn p& en

Fast redt trygg méte.

eller mangler
Hvis problemet vedvarer, fijerner du
eventuelt smuss fra porten pé undersiden
av roboten og docken.

Dette produktet er utstyrt med en varmebeskytter som skal beskytte mot skade
forarsaket av overoppheting. Hvis beskytteren aktiveres, stopper motoren. Skjer
dette mé du koble fra enheten, la den kjgle seg ned i 30 minutter, fierne eventuelle
hindringer fra evakueringsporten og evakueringsrgret og deretter koble til
enheten igjen.
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Trenger du mer hjelp? Vi er her for & hjelpe deg.

Last ned Roomba® Home-appen eller gé til global.irobot.com for & f& produktstatte eller Apningstit':ier for iRobot Kundebehandling i USA
kontakte ditt lokale kundestgttesenter. Trenger du ytterligere assistanse i USA og Canada, ring Mandag til fredag, kl. 09.00-21.00 Eastern Time
kundebehandlingsteamet i USA pé& (877) 855-8593. Lerdag og sendag kl. 09.00-18.00 Eastern Time

Sikkerhetsinformasjon

Se sikkerhetsveiledningen som fulgte med roboten, eller besgk global.irobot.com

WC# 4851434 vA
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