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Darba saksana

1 Nonemiet bufera sloksnes no abam robota pusem. 2 Uzstadiet sanu birsti.

Nonemiet aizsargplévi priekspusé. Salagojiet sanu birsti ar robota stipringjuma tapu un spiediet uz leju,
lidz dzirdat "klikski".

VLV




3 Novietojiet dokstaciju uz cietas un lidzenas gridas. 4 Pievienojiet stravas vadu stravas ievadei doka aizmuguré.

®
=)

Pievienojiet stravas
vadu sienas
kontaktligzdai.
Aptiniet vadu
aizmuguré, lai tas
netraucétu robotam
parvietoties.

IvLV

0,2 m briva vieta 1,5 m attaluma
abads pusés no kapném

5 Salagojiet doku, lai uzstaditu uzbrauktuves plaksni.
Stingri nospiediet uz leju, lldz tas nofikséjas vietda ar klikski.

1 m brivas telpas priek§pusé

% Piezime: Sargajiet doku no tiesu saules staru iedarbibas. Parliecinieties, ka zona
ap dokstaciju nav piegruzota, lai robots varétu veiksmigi atgriezties
dokstacija.

A BRIDINAJUMS: Lai novérstu to, ka robots varétu nokrist pa kapném, parliecinieties,
ka dokstacija atrodas vismaz 1,5 m attaluma no kapném.
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6 Piepildiet ar tiru adeni.

Iznemiet tird Gdens tvertni (labaja pusé) no doka. Piepildiet tird Gdens tvertni
ar tiru Gdeni.

7 Uzstadiet tirisanas skidumu.

Nonemiet dokstacijas paneli un novietojiet to uz stabilas virsmas.
levietojiet mazgasanas lidzekla kasetni paredzétaja pozicija, ka paradits attéla.
Bidiet kasetni uz ieksu, lidz ta ir pareizi uzstadita.

Nonemiet
plévi

Pudeles atvere
vérsta uz leju

Svarigi: 1. Nelietojiet neoficialu tirisanas skidumu vai citus tirisanas lidzeklus, jo tas var
sabojat ierici.
2. Dokstacija automatiski dozé tirisanas skidumu. Nav ieteicams manudli pievienot
tirsanas $kidumu tird Gdens tvertnei.
3. Kad tirisanas $kidums dokstacija beidzas, nekavéjoties nomainiet to ar noradito
tirisanas skidumu, lai uzturétu tirisanas veiktspéju.




8 leslédziet un pamodiniet robotu.

Novietojiet robotu dokstacijas priek$a attéla noraditaja virziend un lenam
stumiet to uz prieksu, lidz tas saskaras ar dokstacijas uzlades kontaktiem.
Indikators iedegsies balta krasd, noradot, ka robots ieslédzas. Tad jus dzirdésiet
balss uzvedni, kas norada, ka robots ir pilniba ieslegts un pamodies.

% Piezime:

Lietojot pirmo reizi, péc tam, kad dokstacija ir ieslégta, uzmanigi
iebidiet robotu dokstacija, lai to pamodinatu.

Izmantojot robotu jauna vidé, lieciet tam sakt darbu no dokstacijas,
lai izveidotu jaunu karti.

Lai gan robotam ir neliels atlikusais uzlades limenis, pirms pirma
tirisanas cikla ieteicams to uzladét 4 stundas.

Lai iznemtu robotu no dokstacijas, velciet to pret sevi un péc tam
izceliet ara.

Jauni produkti pirms izve$anas no rapnicas tiek paklauti Gdens
testésanai, tapéc tajos var bt neliels atlikusa Gdens daudzums.
Tas ir normali.

9 Lejupieladét.

Noskenéjiet QR kodu ar savas mobilds ierices kameru vai meklgjiet Roomba®
Home sava lietotnu veikald. Lietotne Roomba® Home un Wi-Fi savienojums ir
nepieciesami, lai pabeigtu iestatiSanu. Lietotne palidzés jums veikt tikla
konfigurésanu.

Pievienot ierici.

Péc robota ieslégdands pieskarieties "Savienot”, lai konfigurétu tiklu;

#  Download on the GETITON
[Q App StotreJ [ B Google PIayJ

Kad robots ir iestatits lietotné, jus varésiet:

e Kontrolétu, kad, kur un ka tas tira

¢ lestatiet planotos grafikus

¢ Pielagot tiriSanas preferences

¢ Piekluve padomiem, ieteikumiem un biezi uzdotajiem jautdjumiem

[ @ Svarigi: Wi-Fi savienojums atbalsta tikai 2,4 GHz tiklus; 5 GHz tikli netiek atbalstiti. }

4
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Uzlade

Tirisana

Indikatorgaisminu ilustracija Pogu vadiba
| Gaidstave / Tirisana / Ja robots ir arpus Nosatit robotu uz
Balta Atgrie$anas dokstacija stacijas dokstaciju
Nospiediet
leslédzas / Uzladéjas / Savienojas ar Ja robots i stacii Mazadiiet rullis
" Pulsé balta krasa Wi-Fi / Notiek programmaparatiras @ robots Ir stacja azgajiet ruflisa mopu
atjaunina$ana L
BT bots ir
Atgriezas dokstacija péc partraukuma / Nospiediet divreiz i(t]ulgjaz s frarpus Aktivizét vietas tirisanu
Migoboltakiasa | Lelupielade programmaporatiras sakuma
atjauningjumu / Notiek rpnicas poga
iestatijumu atiestatidana Nospiediet un turiet
Sopogu 10s,un5s P - B .
0) Mirgo sarkand ] laika nospiediet Rdpnicas iestatjumu atiestatisana
krasa Robota klida barosanas pogu
Gaisma izslegta Izslégts / Miega rezims
Nospiediet Sakt / pauzét tirisanu
10) Nospiediet un turiet 3 s leslegt
Uzlade un tiriSanas atsaksana
. . R o L _ leslég3anas Nospiediet un turiet 10's Izslegt (ar izslég$anas signalu
Kad robotam ir nepiecieSams uzladéties, tas atgriezisies dokstacija. Kad tas bus pggc P ot 9 gnalu)
pietiekami uzladéjies, lai pabeigtu atlikuso tirisanas uzdevumu, tas atsaks tirisanu
no vietas, kur to partrauca. Nospiediet un turiet 15 s Piespiedu izslégsana

Gaidstaves reZims

Robots patéré nelielu energijas daudzumu, kamér tas atrodas dokstacija.
Ja robots ilgaku laiku netiek izmantots, varat nospiest un turét () 10 sekundes,
lai izslegtu robotu. Lai to atkal ieslégtu, nospiediet U 3 sekundes.




TiriSanas iestatijumi

Robots automatiski izpétis jasu mdjokli un tiris sistematiski, virzoties rindu pa rindai.
Ja tirianas cikla laika akumulatora uzlades limenis klis zems, robots atgriezisies
doka un péc tam atsaks tirisanu no vietas, kur to partrauca.

a7
NN/

Ja neesat parliecindts, vai robots ir pabeidzis tirianu vai ir apturéts, parbaudiet ta
statusu lietotné Roomba® Home.

Padomi:
Pirms tiriSanas novaciet no gridas liekos priek§metus.
Bieza robota lietoSana uzturés jusu gridas tiras.

Piezime: Lietotne Roomba® Home un Wi-Fi savienojums ir nepieciesami, lai pabeigtu
iestatiSanu. Mobila lietotne lauj tirit noteiktas telpas, ieplanot tirisanas
uzdevumus un iestatit automatizétu darbu/grafikus. Tirisanas funkciju
vadibai loti ieteicams izmantot lietotni Roomba® Home.

Vietas tirsana

Kad robots atrodas arpus dokstacijas, divreiz nospiediet A pogu, lai veiktu lokdlo
tirianu noraditaja zonad. Kad lokala tirisana ir pabeigta, robots pabeigs savu
uzdevumu.

Nospiediet #, lai nosutitu to atpakal uz dokstaciju.

Automatiska mazgdasana

Jasu robots katra tirisanas cikla laika un péc ta automatiski atgriezisies dokstacija,
lai iztukSotu netiro Gdeni un izmazgatu rullisa mopu.

Piezime: Roomba® roboti parasti ir paredzéti puteklu stiksanai uz lielakas dalas
gridas segumu. Tomér, t& ka neapstradatas cietkoksnes gridas un noteikti
lamindtayvinila gridas segumi vai melnds gridas var bit jutigi pret ddens
raditiem bojgjumiem, més neiesakam izmantot rulliSa mopu uz sadiem
gridas segumiem.
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Par Roomba® robotu

Skats no augsas

VLV

AW N~

Robota augséjais parsegs

Robota putek|u tvertne
Uzlades kontakti

Robota tdens
izsmidzindsanas sprausla
Netira Gdens tvertnes
atbrivo$anas poga

— 0 © N O

Tira Gdens uzpildes atvere 11
leslégsanas poga
Sakuma poga 12

Rullida mopa mezgls
0 Robota netird adens tvertne

Filtra parsega
atbrivo$anas poga

Magnétiskais augséja
vaka fiksators

Sanu vienas lnijas
|azera malas sensors
Filtrs

15 Puteklu tvertnes
atbrivo$anas poga

16 Priekséja bufera sensors

17 Navigacijas un $kérslu
izvairidandas modulis +
aizpildodais apgaismojums



Skats no apaksas

Pacelams universalais ritenis

Ultraskanas pakldju noteik§anas
sensors

Dzenosais ritenis
Rullisa mopa atbrivo$anas poga
Aizmuguréjais paligritenis

Rullisa mops
Rullisa mopa gala vacing

Sanu birste

TOF gridas noteik$anas sensors
Infrasarkanais gridas
noteik§anas sensors

Galvends birstes parsega
atbrivo$anas poga

12 Galvends birstes parsegs
13 Pretsapi$ands galvena birste
14 RulliSa mopa skrapja rieva

IvLV



Par Roomba® dokstaciju

Skats no priekSpuses

VLV

|

Skats no aizmugures

@D[ &
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' I A

Stacijas panelis (Lai iznemtu vai ievietotu
netirumu savak$anas maisu un tirisanas
Skidumu, nonemiet $o paneli)

Indikatora gaisma
Doka uzlades kontakti
Drendzas bidstienis
Tird Gdens ieplide

60 ©® ©

6 Uzbrauktuves plaksne 11 Tira ddens tvertne

7 AtgrieSanas doka izlidzina$anas stdris 12 Netira Gdens tvertne

8 DokoS$ands signdla izstaro$anas zona 13 Stravas vada ieeja

9 Tirisanas paliktnis 14 Vada izvietoSanas rieva
10 Pluding

Piezime: Robota un dokstacijas faktiska LED darbiba var mainities
programmatdras atjaunindjumu dél.




Skats no iekspuses

1
2

Mazgasanas lidzekla kasetne
Puteklu maiss

Skats no augsas

[
A

QJ?W
\
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[

3 Netira ddens tvertnes ieplude 5 Tira adens tvertnes vaka fiksators
4 Netira Gdens tvertnes vaka 6 Katlakmens novérsanas modulis

fiksators

IvLV
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Dokstacijas LED indikators

mmm Pulsé baltd krasa: Tirisana
Mirgo sarkand krasa: Dokstacijas klida
LED indikators izslégts: Izslégsana (robots ir stacija)

Robota kopsana un apkope

Lai nodrosinatu robota darbibu ar maksimalu veiktspéju, ir svarigi regulari veikt

$adu pamata apripi un apkopi.

Lietotne Roomba® Home nodrosina personalizétus atgadindjumus par piederumu

nomainu un svarigdm apkopes vajadzibam. Papildu instrukciju videoklipi ir

pieejami lietotné Roomba® Home. Ja pamanat, ka robots savac mazak netirumu
no gridas, nomainiet vienreizlietojamo puteklu maisu stacija un notiriet birstes.

Sastavdala

Apkopes biezums

Nomainas biezums*

Galvenas birstes
parsegs

Parbaudiet ik péc 6 ménesiem

Nomainiet, ja tair
nolietota vai bojata

Uzlades kontakti

Tirit ik péc 2 nedélam vai péc
vajadzibas

Robota puteklu
tvertne

Tirit ik péc 2 nedélam vai péc
vajadzibas

Sanu birste

Tirit ik péc 2 nedélam vai péc
vajadzibas

Ik péc 3-6 ménesiem

Pretsapi$ands
galvenad birste

Tirit reizi nedéla

Ik péc 3-6 ménesdiem

Pacelams
universalais ritenis

Tiriet ik péc 4 nedélam (reizi
nedéld, ja jums ir majdzivnieki)

Dzenosais ritenis

Tiriet ik péc 4 nedélam (reizi
nedéld, ja jums ir majdzivnieki)

Rullisa mops

Tirit péc vajadzibas

Ik péc 3-6 ménesiem

Rulli$a mopa
skrapja rieva

Tirit ik péc 2 ménesiem
vai péc vajadzibas

Puteklu tvertnes filtrs

Tirit ik péc 2 nedélam
vai péc vajadzibas

Ik péc 3-6 ménesiem

Piezime: Robota un dokstacijas faktiska LED darbiba var mainities
programmatiras atjauningjumu dél.

Sensori (navigacijas
un §kérslu
apie$anas modulis,
malu sensors,
kritiena sensors utt.)

Tirit reizi ménesi vai péc
vajadzibas

*

Nomainas biezums var atskirties. Nomainiet komponentus, ja ir redzamas nodiluma pazimes.




Sanu birstes tiriSana

Pavelciet uz aru, lai nonemtu sénu birsti. Nonemiet matus vai gruzus un
péc tam uzstadiet atpakal sanu birsti. Kad tas bas drosi nostiprinats vieta,
jus dzirdésiet klikski.

® Svarigi: Optimalai tiriSanas veiktspéjai ieteicams nomainit sanu birsti ik péc
3-6 ménesiem.

Galvenas birstes tirisana

1 Saspiediet galvenas birstes parsega atbrivoSanas pogas un paceliet parsegu
uz augsu.

2 lIznemiet galveno birsti.
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3 Nonemiet gala vacinu no galvends birstes gala. 5 levietojiet robota atpakal galveno birsti un galvends birstes parsegu.
Salagojiet un ievietojiet 4 fiksatorus galvends birstes parsega priekspusé,
péc tam nospiediet uz leju parsega aizmuguri. Kad tas bis drosi

ey nostiprindts vietd, jus dzirdésiet klikski.

4 Nonemiet matus vai gruzus, kas sapinusies uz galvenas birstes un gala vacina,
parbaudiet, vai starp griezéja zobiem nav sveskermenu, un nekavéjoties tos
notiriet. Uzstadiet atpakal gala vacinu.

@ Svarigi: Optimalai tiriSanas veiktspéjai ieteicams nomainit galveno birsti ik péc
6-12 ménesiem.




Universala ritena tirisana

1 Izmantojiet tirdanas birsti vai sausu dranu, lai nonemtu matus un gruzus no 2 Izmantojiet riku, lai paceltu universalo riteni un iznemtu to no ta korpusa.
universald ritena.
VLV

@ Svarigi: Universalais ritenis, kurd iestrégusi mati un gruzi, var sabojat gridu. Universala ritentina korpusu nevar iznemt no robota.
Apkopes nollkos ar instrumentu var iznemt tikai universalo ritentinu.




Aizmuguréja paligritena tiriSana Uzlades kontaktu un sensoru tiriSana

Izmantojiet riku, lai paceltu un pabiditu aizmuguréjo Noslaukiet uzlades kontaktus un sensorus ar tiru, sausu dranu.
paligriteni no labas uz kreiso pusi un atvienotu to no
metdla ass. Nobidiet aizmuguréjo paligriteni, péc tam

'VLV izmantojiet tiriSanas birsti, lai iztiritu matus un gruzus

no ta aizmugures.

Aizmuguréjais paligritenis Uzlades kontakti Sensori

@ Svarigi: Nesmidziniet tirisanas skidumu vai Gdeni uz sensoriem
vai sensoru atverém.




Iztiriet netira Gdens tvertni

1 Nospiediet netira Gdens tvertnes atbrivodanas pogu, 2 Atveriet netird Gdens tvertnes vaku. 3 Izlejiet netiro Gdeni, izskalojiet tvertni ar
lai iznemtu tvertni. tiru Gdeni un noslaukiet visus atlikumus.

IvLV

4 Noskalojiet un noslaukiet visus atlikumus no 5 Noslaukiet visus atlikumus no robota apaksas. 6 levietojiet netira Gdens tvertni atpakal
tvertnes aug$éjas virsmas. Saja zond nedrikst bt atlikumu, lai nodrosinatu, robota. Jus dzirdésiet "klikski", kad ta
ka tvertne pareizi iebidas robota. bas drosi nostiprinata vieta.

@ Svarigi: Nemazgdjiet netird Gdens tvertni trauku mazgdjamaja masing. Ripigi iztiriet tvertni, lai uzturétu
optimalu tiridanas veiktspéju.




Rullisa mopa tirisana

1 Nospiediet un turiet rullifa mopa atlai$anas 2 Iztiriet un izskalojiet rullifa mopu, péc tam 3 Salagojiet rulliSa mopu ar gala vacinu, iestumiet
pogu sanos, péc tam Iéndm horizontdali laujiet tam nozit istabas temperatdra. to iekda un stingri nospiediet, lidz atskan "klikskis",
"y izvelciet rullia mopu. kas norada, ka tas ir droi nostiprinats vietd.

@ Piezime: Nonemot rulliSa mopa uzgali, ® Piezime: Uzstadot rulliSa mopu, parliecinieties,
velciet to ard ar mérenu spéku. ka zala atbrivosanas poga uz uzgala
Uzstadot to atpakal, stingri atrodas augséja labaja start. Salagojiet
iespiediet to vieta. uzgali ar robotu, péc tam stumiet to

horizontali uz ieksu, lidz atskan "klikskis",
kas norada, ka tas ir drosi nostiprindts vieta.




Rullisa mopa skrapja rievas tirisana

1 Nospiediet un turiet atlaidanas pogu sanos, 2 Apgrieziet robotu otradi, bidiet rulliSa 3 Noskalojiet vai noslaukiet
péc tam Iénam horizontali izvelciet rullifa mopu. mopa skrapja rievas kreiso pusi uz prieksu rulli$a mopa skrapja rievu.
un izvelciet to uz kreiso pusi. MV

4 Salagojiet rullisa mopa skrapja rievu ar atveri labaja pusé, ievietojiet
to un stingri spiediet kreiso pusi uz aizmuguri, lai to nostiprinatu.

@ Svarigi: Parliecinieties, vai rulliSa mopa skrapja rieva ir pareizi uzstadita. Ja ta nav
drosi nostiprindta, rulliSa mopu bis grati uzstadit atpakal.




Robota puteklu tvertnes un filtra tiriSana

1 Paceliet uz augsu, lai nonemtu robota 2 Nospiediet un turiet puteklu tvertnes 3 Atveriet puteklu tvertnes parsegu
augséjo vaku. atbrivo$anas pogu, lai iznemtu un iznemiet filtru.
Ly puteklu tvertni.
¥

4 Ja nepiecie$ams, izskalojiet filtru ar tiru ddeni. 5 lztukSojiet un iztiriet puteklus un
Pirms uzstadisanas atpakal laujiet tam pilniba izzat. netirumus no puteklu tvertnes.

S

@ Svarigi: Filtra vaks ir mazgajams, bet pirms ievietosanas
atpakal puteklu tvertné tam ir pilniba jaizzast
gaisa. Nemazgdjiet puteklu tvertni trauku
mazgdajamaja masing.

Filtra tiriSanai neizmantojiet birsti vai pirkstus.
Mazgdjiet puteklu tvertni un filtru tikai ar tiru
Gdeni. Neizmantojiet nekadus mazgasanas
lidzeklus.




6 Uzstadiet filtra vaku atpakal uz filtra. Uzstadiet filtru. levietojiet puteklu

tvertni atpakal robota.

7 Aizveriet robota augséjo vaku.

Dokstacijas kopsana un apkope

Lai dokstacija darbotos maksimali efektivi, ievérojiet turpmakajas lapas

aprakstitas proceddras.

Sastavdala

Apkopes biezums

Nomainas biezums*

Doka uzlades kontakti

Reizi ménest

Sensori

Tirit reizi ménesi

Atgriedands doka signdla
izstaroSanas zona

Tirit reizi ménesi

Tirisanas paliktnis

Tirit ik péc 2 nedélam
vai péc vajadzibas

TirG Gdens tvertne

Izskalojiet un nomainiet
Gdeni péc nepieciesamibas

Netira ddens tvertne

Izskalojiet un iztukSojiet
péc nepieciesamibas

Uzbrauktuves plaksne

Tirit reizi ménesi

Puteklu maiss

Nomainit péc
vajadzibas

Mazgdsanas lidzekla kasetne

Nomainit pec
vajadzibas

* Nomainas biezums var atskirties. Nomainiet komponentus, ja ir redzamas

nodiluma pazimes.
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Notiriet stacijas uzlades kontaktus un infrasarkano logu Tiriet tiriSanas paliktni

1 Uzmanigi noskalojiet vai noslaukiet gruzus tirisanas paliktni un ap to.
Parliecinieties, vai tird Gdens uzpildes atvere un netird ddens iestksanas
atvere nav nosprostotas. Lai nonemtu noturigus netirumus, var izmantot
maigas ziepes un sukli.

1 Parbaudiet komponentus, lai parliecinatos, ka tajos nav gruzu.
Uzmanigi noslaukiet ar tiru, sausu dranu.

VLV s

@ Svarigi: Nesmidziniet tiriSanas $kidumu vai Gdeni uz sensoriem vai sensoru atverém.
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Iztiriet Gdens tvertnes

1 Iznemiet un iztiriet netird ddens 2 lztukSojiet netira Gdens tvertni 3 lzskalojiet abas tvertnes ar istabas 4 Uzpildiet tird ddens tvertni
tvertni, lai novérstu smaku un un izskalojiet to tiru ar Gdeni. temperatiras Gdeni. Noturigu netirumu ar tiru adeni.

nonemsanai var izmantot sakli.

pel&juma rasanos.
IvLV

5 levietojiet abas tvertnes atpakal doka.

@ Svarigi: Pludini tird Gdens tvertné un netira Gdens tvertné ir kustigas
detalas. Esiet uzmanigi, tos tirot, lai nesabojatu to darbibu.
Nelieciet tvertnes trauku mazgdjamaja masing.
Pirms atkartotas uzstadisanas parliecinieties, ka tvertnes
fiksatori ir drosi aizvérti.
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Nomainiet tiriSanas skidumu

Nonemiet dokstacijas paneli un novietojiet to uz stabilas virsmas.

K& paradits attéla, iznemiet un izmetiet tukSo mazgasanas lidzekla kasetni,
péc tam panemiet jaunu tirisanas skidumu un uzstadiet to noraditaja vietd.
Bidiet tiriSanas $kidumu uz iek3u, lidz tas ir pareizi uzstadits.

Nonemiet

atvere vérsta
uz leju

tirsanas skidums, kas apstiprindts lietoSanai ar $o izstradajumu.
Neizmantojiet nekadu citu tirisanas skidumu.

@ Svarigi: Roomba® StayClean™ mazgasanas koncentrats paslaik ir vienigais ’
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Nomainiet netirumu savaksanas maisu

1 Kad netirumu izmes$anas maiss ir janomaina, atveriet doka paneli, pavelciet
netirumu izmes$anas maisa rokturi, lai iznemtu maisu, un izmetiet to. levietojiet
jaunu netirumu izmes$anas maisu un iebidiet rokturi atverég, parliecinoties, ka
tas ir pareizi uzstadits.

2 Salagojiet fiksatorus un pievienojiet atpakal doka paneli. Kad tas bis drosi
nostiprindts vietd, jis dzirdésiet klikski.




Probléemu novérsana

Kladu indikatori

Risinajumi

Nevar ieslégt

Zems akumulatora uzlades limenis. Ladzu, pirms lietosanas
pilntba uzladéjiet.

Nevar sakt: zems
akumulatora limenis

Ladzu, laujiet robotam pietiekami uzladét akumulatoru un
méginiet vélreiz.

Nevaréja sasniegt
savu dokstaciju

Parliecinieties, ka cels ir brivs, lai robots varétu atgriezties
sava stacija. Parbaudiet, vai stacija ir pievienota stravai un
atrodas tas sakotnéja vieta.

Neparasts troksnis
tirisanas laika

Galvenaja birsté, sanu birsté, kreisaja/labaja ritent vai
rullisu slota var bat iekérusies sveskermeni. Izslédziet
robotu un iztiriet to.

Samazindta tirisanas
veiktspéja vai
netirumu izbirsana

Puteklu tvertne ir pilna. Iztiriet to. Galvenaja birsté ir
sapinusies sveskermeni. Iztiriet to.

Robots bezsaiste

Vajs Wi-Fi signals. Parliecinieties, ka robots atrodas laba Wi-Fi

parklajuma zond. Neparasts Wi-Fi savienojums. Atiestatiet
Wi-Fi un lejupieladéjiet jaundko lietotni, péc tam méginiet
izveidot savienojumu vélreiz.

Nevar uzladét

Parliecinieties, ka ap dokstaciju ir pietiekami daudz vietas un
ka uz dokstacijas uzlades kontaktiem nav puteklu un skérs|u.

Apkartéja temperatdira ir parak zema (zem 0 °C) vai parak
augsta (virs 40 °C).

Klidu indikatori

Risindjumi

Nevar izveidot
savienojumu ar lietotni

Parliecinieties, ka gan stacija, gan robots atrodas Wi-Fi
parklajuma zona ar spécigu signdlu. Pirms atkartotas

savieno$anas pari atiestatiet Wi-Fi, ka noradits rokasgramata.

Nevar izmazgat mopu

Stacijas tird Gdens tvertné nav Gdens. Lidzu, piepildiet ar
tiru Gdeni. Tird Gdens izplides atvere ir blokéta. Likvidéjiet
nosprostojumu. Stacijas tirisanas paliktnis ir pilns. Ladzu,
iztiriet paliktni. TiriSanas paliktnis nav uzstadits. Uzstadiet to.
Netira Gdens tvertne ir pilna. Iztuksojiet to.

Galvena birste ir
iestregusi

Iznemiet $kérslus vai sapinusas Skiedras no birstes,
lai ta varétu brivi griezties

Galvena birste
sapinusies. Iztiriet
un turpiniet

Galvenaja birsté ir sapinusies sveskermeni. Iztiriet un
restartéjiet uzdevumu.
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Problemu noversana

Kladu indikatori

Risingjumi

Sanu birste ir iestrégusi

Iznemiet sapinudas $kiedras un netirumus no sanu
birstes, lai ta varétu brivi griezties.

Kreisais ritenis
iestrédzis/Labais
ritenis iestrédzis

Vairakas reizes nospiediet kreiso/labo riteni uz
augsu un uz leju, péc tam pagrieziet to, lai atbrivotu
iespridusos gruzus. Tam vajadzétu brivi griezties.

Notiriet krituma sensorus

Notiriet apakséjos krituma sensorus ar mikstu,
sausu dranu, lai kapnes varétu tikt precizi
uztvertas. Novietojiet robotu uz gridas un
nospiediet sak$anas pogu, lai atsaktu tirisanu.

Navigacijas un §kérslu
izvairisanas modulis ir
blokéts, ladzu, noslaukiet un
turpiniet

1. Navigacijas un $kérslu izvairisanas modulis ir blokéts.

Ladzu, noslaukiet aizsprostojumu vai sveskermeni;
2. Ja tiriSana nav nepiecieSama, lidzu, parvietojiet
robotu uz jaunu vietu un restartéjiet to.

Robots ir iestrédzis

Parvietojiet to uz atvértu vietu un nospiediet baro$anas
pogu, lai atsaktu. Novaciet $kérslus un atveriet durvis.

Nevar sakt: iestrédzis
aizliegtaja zona

Parvietojiet robotu arpus aizliegtas zonas,
lai tas varétu sakt jauno uzdevumu.

Nevar sakt: konstatétas
kapnes vai kritums

Ladzu, parvietojiet robotu uz jaunu vietu un
méginiet vélreiz.
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Klidu indikatori

Risinajumi

Robots ir pacelts

Robots ir konstatéjis, ka ir pacelts gaisa. Lidzu,
parvietojiet to uz jaunu vietu un saciet vélreiz.

Akumulatora uzlades
[imenis ir parak zems,
lai veiktu tirisanu.

Novietojiet robotu ta dokstacija un laujiet tam
pietiekami uzladéties. Akumulatora statusu varat
parbaudit Seit, cilné Roboti.

Tirisanas paliktnis ir pilns.

Ladzu, parbaudiet netira
Gdens cauruli un
parliecinieties, ka netira
Gdens tvertne ir pareizi
uzstadita

Vispirms parbaudiet un iztuk$ojiet netira tdens tvertni,
parliecinoties, ka ta ir pareizi uzstadita vietd. Péc tam
iztiriet matus un citus aizsprostojumus no stacijas
tirisanas filtra un stk$anas atveres.




Robota specifikacijas

Robota sensoru saraksts

Noteik$anas diapazons /

Nosaukums Daudzums Funkcija Darbibas attalums
Navigdcijas un Lokalizacija, navigacija Radara g%gg?tz:ijc
skérslu izvairisandas x 1 &izvairisands no Sarily 'opigécnrg
modulis skersliem " 0,05-0.32 m
IMU Ziroskops x 1 Kustibas vadiba /
Akselerometrs x 1 Atruma vadiba /

Sanu vienas linijas

lazera malas sensors 1 Malu tirisana 1,5-10cm
Ultraskanas paklaju _. .

noteikianas Eensojrs x 1 Paklgja atpazi$ana 30 mm
Prieksgja bufera %2 Aizsardziba pret <3mm
sensors sadursmem =
:SnFSg:lsdas noteiksanas x 1 Krituma noteik§ana 9cm
:‘g;g?&g‘:::':eggfgs x 2 Krituma noteik§ana 9cm
Puteklu tvertnes %1 Nosaka, vai puteklu <1cm
noteik§anas Holla sensors tvertne ir uzstadita -
Aizmuguréjais atgrieSanas <1 Atgrie$ands doka un 2.22m
infrasarkanais sensors savienosana pari !
L\letitr('] Dder;s_kw %1 Nosaka, vai netira adens <1
A’iﬁ;:::oz sanas tvertne ir ievietota =lem
Netira Gdens tvertnes Nosaka. vai netira

pilnuma noteiksanas x 1 ! <0,3mm

Holla sensors adens tvertne ir pilna

Dokstacijas sensoru saraksts

Noteiksanas diapazons /

Nosaukums Daudzums Funkcija
Y Darbibas attalums

TirG Udens tvertnes Nosaka, vai tird Gdens tvertne

noteiksanas Holla x 1 . e R <15cm
ir uzstadita vai tuksa

sensors

Netira dden: P

tvzrt:ez(ieot:ikwnus x 1 Nosaka, vai netira tdens <1,5cm
tvertne ir ievietota vai pilna -

Holla sensors

Tirisanas paplates Nosaka, vai tirisanas

pilnuma noteiksanas x 1 at 'ir in <1,5cm

Holla sensors paplate irpiina

ﬁrlsq;f:s puﬂo?les ‘i Nosaka, vai ir uzstadita <15¢cm

noteiksanas Holla tinsanas paplate -

sensors

Tirisanas skiduma 1 Nosaka, vai caurulvada ir /

trikuma noteiksana tirisanas $kidums
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Robots

Produkta nosaukums

Robots puteklsiicéjs

Ilzméri

354,5 x 354,5 x 99,8 mm

Akumulatora ietilpiba

Aprékinata ietilpiba 4800 mAh
Nomindla ietilpiba 5200 mAh

Neto svars

~4,85 kg

Pasattirosa dokstacija

Stacijas izméri

350 x 484 x 475 mm

Stacijas neto svars

~8,15kg
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Tehniskais atbalsts

Vai nepiecieSama papildu palidziba? Més labprat palidzeésim.

Lejupieladéjiet lietotni Roomba® Home vai apmekligjiet vietni global.irobot.com, lai sanemtu atbalstu saistiba
ar produktu. Varat ari sazindties ar vietéjo servisa centru. Ja atrodaties ASV vai Kanadd un jums nepiecieSama
papildu palidziba, zvaniet ASV klientu apkalposanas dienestam pa talruni (877) 855-8593.

iRobot® ASV klientu apkalposanas centra darba laiks

Pirmdien-piektdien: 9.00-21.00 (EST)
Sestdien-svétdien: 9.00-18.00 (EST)

Drosibas informacija

Skatiet §t produkta komplektacija ieklauto drosibas rokasgramatu vai apmeklgjiet vietni global.irobot.com,
lai iegltu papildinformaciju.

rRobot

©2026 iRobot Corporation. 8 Crosby Drive, Bedford, MA 01730 USA. Visas tiesibas aizsargatas. iRobot, Roomba un PerfectEdge ir
uznémuma iRobot Corporation registrétas precu zimes. AutoEmpty, AutoWash, StayClean un PrecisionVision ir uznémuma iRobot
Corporation precu zimes. Wi-Fi un Wi-Fi logotips ir Wi-Fi Alliance registrétas precu zimes. Apple un App Store ir uznémuma Apple Inc.
precu zimes, kas registrétas ASV un citds valstis. Google Play ir uznémuma Google LLC precu zime.



