Roomba® Max 875-877

Robots + AutoWash™ stacija [ o

Lietotdja rokasgramata

rRobot




Darba saksana

1 lznemiet putuplasta ieliktnus no abam robota pusém. Nonemiet 2 Uzstadiet sanu birsti.
aizsargplévi priekSpuseé.

Salagojiet sanu birsti ar robota stiprinGjuma tapu un spiediet uz leju, lidz
dzirdat "klikski".
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3 Novietojiet dokstaciju uz cietas un lidzenas gridas. 4 Pievienojiet dokstaciju stravas avotam.
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\ Labs Wi-Fi® parklajums

Pievienojiet stravas
vadu sienas
kontaktligzdai.
Aptiniet vadu
aizmuguré, lai tas
netraucétu robotam
parvietoties.

> 0,2 m briva vieta
abads pusés

> 1,5 m attaluma no kapném

(3,]

Salagojiet dokstaciju, lai uzstaditu uzbrauktuves plaksni. Stingri
nospiediet uz leju, lidz tas nofiksgjas vieta ar klikski.

> 1 m brivas telpas priek§pusé
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% Piezime: « Sargdjiet dokstaciju no tieSu saules staru iedarbibas. Parliecinieties,
ka zona ap dokstaciju nav piegruzota, lai robots varétu veiksmigi
atgriezties dokstacija.

« Nenovietojiet dokstaciju uz pakigja.

A BRIDINAJUMS: Lai novérstu to, ka robots varétu nokrist pa kdpném, parliecinieties,
ka dokstacija atrodas vismaz 1,5 m attaluma no kapném.




LV

6 Uzstadiet tiriSanas skidumu.

1. Nonemiet dokstacijas paneli un novietojiet to uz stabilas virsmas.

2. levietojiet mazgasanas lidzekla kasetni paredzétaja pozicija, ka paradits attéla.

Bidiet kasetni uz ieksu, [idz ta ir pareizi uzstadita.
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Nonemiet
plévi

(T
Pudeles atvere
vérsta uz leju

@ Svarigi: 1. Nelietojiet neoficidlu tirisanas skidumu vai citus tirisanas lidzeklus, jo tas var
sabojat ierici.
2. Dokstacija automatiski dozeé tirisanas skidumu. Nav ieteicams manudli
pievienot tirdanas skidumu tird Gdens tvertnei.
3. Kad tirisanas $kidums dokstacija beidzas, nekavéjoties nomainiet to ar
noradito tirisanas skidumu, lai uzturétu tirisanas veiktspéju.

7  Piepildiet ar tiru Gdeni.

Iznemiet tird Gdens tvertni (labaja pusé) no dokstacijas. Piepildiet tird adens
tvertni ar tiru Gdeni.




8 leslédziet un pamodiniet robotu.
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Novietojiet robotu dokstacijas priek$a attéla noraditaja virziend un Ienam stumiet to
uz prieksu, idz tas saskaras ar dokstacijas uzlades kontaktiem. Indikators iedegsies
balta krasa, noradot, ka robots ieslédzas. Tad jus dzirdésiet balss uzvedni, kas
norada, ka robots ir pilniba ieslégts un pamodies.

% Piezime: «

Lietojot pirmo reizi, péc tam, kad dokstacija ir ieslégta, uzmanigi iebidiet
robotu dokstacija, lai to pamodinatu.

Izmantojot robotu jauna vidé, lieciet tam sakt darbu no dokstacijas, lai
izveidotu jaunu karti.

Lai gan robotam ir neliels atlikusais uzlades limenis, pirms pirma tirisanas
cikla ieteicams to uzladét 4 stundas.

Lai iznemtu robotu no dokstacijas, velciet to pret sevi un péc tam izceliet
ara.

Jauni produkti pirms izvedanas no rapnicas tiek paklauti Gdens testésanai,
tapéc tajos var bit neliels atlikusa ddens daudzums. Tas ir normali.

9 Lejupieladét.

Noskenéjiet QR kodu ar savas mobilds ierices kameru vai meklgjiet Roomba®
Home sava lietotnu veikald. Lietotne Roomba® Home un Wi-Fi savienojums ir
nepieciesami, lai pabeigtu iestatiSanu. Lietotne Roomba® Home palidzés jums

konfigurét tiklu.

Pievienot ierici.

Péc robota ieslégdands pieskarieties "Savienot”, lai konfigurétu tiklu.

#  Download on the GETITON
[' App StotreJ [ B Google PIayJ

Kad robots ir iestatits lietotné, jus varésiet:

Kontrolét, kad, kur un ka tas tira

lestatit planotos grafikus

Pielagot tiriSanas preferences

Pieklit padomiem, ieteikumiem un biezi uzdotajiem jautajumiem

@ Svarigi:  Wi-Fi savienojums atbalsta tikai 2,4 GHz tiklus; 5 GHz tikli netiek
atbalstiti.
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Par Roomba® robotu
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Robota augséjais parsegs
Robota puteklu tvertne
Uzlades kontakti

Robota netird Gdens tvertne

Netira Gdens tvertnes
atbrivoSanas poga

6
7
8
9

Tira Gdens uzpildes atvere
Sakuma poga
leslégsanas poga

Rullisa mopa atbrivosanas poga

10 Netira Gdens atstknésanas

poga

12
13
14
15

Filtra parsega atbrivodanas poga
Filtra parsegs

Filtrs

Putekl|u tvertnes atbrivosanas poga

Sanu vienas linijas Idzera malas
sensors

16
17
18

Sanu birste

Priek$éja bufera sensors
Navigacijas un $kérslu
izvairisandas modulis +
aizpildo$ais apgaismojums



Skats no apaksas

®
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Ultraskanas pakldju noteik§anas sensors

Kritiena sensors
Pacelamais grozémais ritenis
Galvend birste

Rullisa mopa atbrivo$anas poga

6 Galvends birstes parsega atbrivosanas poga
7 SmidzinaSanas sprausla

8 Netirumu izvadiSanas atvere

9 RulliSa mopa parsegs (tikai uz paklgjiem)

10 Rullisa mops
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Par pasattiroso dokstaciju

Skats no priekSpuses

o
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0

1 Netira Gdens tvertne

2 Dokstacijas panelis (Lai iznemtu vai ievietotu netirumu savaksanas
maisu un tirisanas skidumu, nonemiet $o paneli)

3 Indikatora gaisma
4 Drendzas bidstienis

7 5 Tiridanas paliktnis

Skats no aizmugures

6 Uzbrauktuves plaksne
7  Tira Gdens tvertne

8 Udens ieplide

9  Stravas vada ieeja

10 Vada izvietosanas rieva




Skats no ieksSpuses Skats no augsas

LV

—=

N &
b %

|

1 Tirsanas Skidums 3 Netira Gdens tvertnes 5 Tira Gdens tvertnes vaka
_ . i ieplude fiksators
2 Netirumu savak$anas maiss
4 Netird ddens tvertnes vaka 6 Katlakmens novérsanas
fiksators modulis



Uzlade

Indikatorgaisminu ilustracija Pogu vadiba

Gaidstave / Tirisana / Jarobots ir arpus Nostit robotu atpakal

WLV Balta Atgrie$anas dokstacija dokstacijas uz dokstaciju

Nospiediet

lesleédzas / Uzladéjas / Savienojas ar Ja robots ir dokstacija Mazgat rullisa mopu

P Pulsé balta krasa Wi-Fi / Notiek programmaparatiras " — —
atjauninasana Nospiediet divreiz Ja robot_s_ ir arpus A_IEEleet vietas
~ dokstacijas tifsanu
Atgriezas dokstacija péc partraukuma / Sakuma poga
) I Lejupieladé programmaparatiras Nospiediet un turiet
Mirgo balta krasa O B . piediet un turief
9 atjauningjumu / Notiek ripnicas iestatjumu Sopogu10s,un5s Rapnicas iestatjumu atiestatisana
(I) atiestatisana. laiké nospiediet
barosanas pogu
Mirgo sarkana krasa Robota klada
Gaisma izslégta Izslégts / Miega rezims Nospiediet Sakt/pauzét tirsanu
, Nospiediet un turiet 3 s leslégt
O
o Nospiediet un turiet 10 s Izslégt (ar izslégsanas signalu)
leslégsanas poga
Nospiediet un turiet 15 s Piespiedu izslégsana

Uzlade un tirisanas atsaksana

Kad robotam ir nepieciedams uzladéties, tas atgriezisies dokstacija. Kad tas bus

pietiekami uzladéjies, lai pabeigtu atlikuso tirisanas uzdevumu, tas atsdks tirisanu
no vietas, kur to partrauca.

Gaidstaves rezims

Robots patéré nelielu daudzumu energijas, atrodoties dokstacija. Ja to ilgstosi
neizmantojat, varat nospiest un turét baro$anas pogu 10 sekundes, lai izslegtu
robotu. Lai to atkal ieslégtu, nospiediet baroS§anas pogu uz 3 sekundém.
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Dokstacijas LED indikators
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=== Pulsé baltd krasa: Tirsana
Nepartraukti deg balta krasa: Gaidstave
Mirgo sarkand krasa: Dokstacijas kluda
LED indikators izslégts: Izslég$ana (robots ir dokstacija)

TiriSanas iestatijumi

Robots automdtiski izpétis jasu majokli un tiris sistemdatiski, virzoties rindu pa
rindai. Ja tiriSanas cikla laika akumulatora uzlades limenis klis zems, robots
atgriezisies dokstacija un péc tam atsdks tiriSanu no vietas, kur to partrauca.

= Padomi:
N [

By Pirms tiriSanas novaciet no gridas liekos priek§metus.
Bieza robota lietoSana uzturés jisu gridas tiras.

Ja neesat parliecindts, vai robots ir pabeidzis tirisanu vai ir apturéts, parbaudiet ta

statusu lietotné Roomba® Home.

% Piezime: 1. Lai pabeigtu iestatiSanu, ir nepiecieSama lietotne Roomba® Home un
Wi-Fi savienojums. Mobilo lietotni var izmantot, lai tiritu noteiktas telpas,
iestatitu tiriSanas ciklus, ka ari izveidotu automatizacijas un grafikus.
Tirisanas vadibai més loti iesakam izmantot lietotni Roomba® Home.

2. Roomba® roboti parasti ir paredzéti puteklu stksanai uz lielakas dalas
gridas segumu. Més neiesakam izmantot mazgasanas funkcijas uz

neapstradatam cietkoksnes gridam vai atseviskiem laminata/vinila déliem,

jo Gdens var radit bojajumus gridas segumam un/vai pamatgridai.

Piezime: Robota un dokstacijas faktiska LED darbiba var mainities
programmatdras atjauningjumu dél.
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Vietas tirisana

Kad robots atrodas arpus dokstacijas, divreiz nospiediet Sakuma pogu, lai veiktu
noraditas zonas lokdlo tiridanu. Péc lokalds tiriSanas pabeigSanas robots beigs
savu tirdanas ciklu.

Nospiediet sadkuma pogu, lai nosititu to atpakal uz dokstaciju.

Automatiska iztukSoSana

Kad katra tirisanas cikla beigas robots atgriezas dokstacija, tas automatiski veiks
automatisko iztuk§o$anu. Nospiediet pogu "Empty" lietotné, lai aktivizétu
automatisko iztuk§oSanu, kad robots atrodas dokstacija dikstave.

PIEZIME:

« Automatiska iztuksosana netiks aktivizéta, ja robots atgriezisies dokstacija, lai uzladétos zema
akumulatora limena dél; ta tiek aktivizéta tikai péc uzdevuma pabeig$anas.

« Automatiskd iztukSosana var neizdoties, ja lietotné Tsa laika perioda ta tiek aktivizéta parak
biezi.

RulliSa mopa mazgasana

Kad tiridana bis pabeigta, jasu robots atgriezisies dokstacija, lai nomazgatu
rulli$a mopu.

PIEZIME:

» Mazgasanas process tiks partraukts, ja dokstacija tiks izslégta, robots atstas dokstaciju, netira
Gdens tvertne bs pilna vai tird Gdens tvertne nebis pareizi uzstadita. Pirms mazgasanas cikla
sakSanas parbaudiet $os nosacijumus.

» Apmeklgjiet lietotni Roomba® Home, lai manuali saktu rulliSa mopa mazgasanu vai mainitu
rulliSa mopa mazgasanas iestatijumus.

@ Svarigi: Nemazgdjiet rulliSa mopu velas mazgajamaja masing vai trauku
mazgdjamaja masind.

Puteklu suk§ana un mazgasana

Lai saktu tiriSanu, novietojiet robotu atpakal uz dokstacijas, péc tam izmantojiet
lietotni vai nospiediet pamatfunkciju (Power) pogu.

% Piezime: Jisu robotam péc nokluséjuma ir iestatits puteklu siksanas un péc tam
mazgasanas rezims. Lai izmantotu tikai puteklu siksanas vai tikai
mazgasanas rezimu, tiritu noteiktas telpas vai pielagotu tirisanas
uzdevumu, veiciet iestatijumus lietotné Roomba® Home.




Lai saktu tiriSanu no dokstacijas

Ja tird Gdens tvertne un netird ddens tvertne ir gatavas, parejiet pie 5. darbibas.

1 Paceliet, lai iznemtu tird Gdens tvertni un netird ddens tvertni. 2 Laiatvértu, paceliet tvertnes fiksatoru.

3 lztukSojiet netird ddens tvertni. Piepildiet tird Gdens tvertni ar tiru ddeni. 4 Aizveriet un nofikséjiet tvertnes vakus. Novietojiet tvertnes atpakal dokstacija.

@ Svarigi: Pirms atkartotas uzstadisanas parliecinieties, vai fiksators ir pareizi
aizverts un tvertnes ir pareizi ievietotas, lai novérstu nopludes.

LV
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Lai saktu tirisanu, novietojiet robotu atpakal uz dokstacijas un izmantojiet
lietotni vai nospiediet pamatfunkciju (POWER) pogu.

Robota kopsana un apkope

Uzturiet sava robota optimalo veiktspéju, periodiski veicot talak minétos pamata
apripes un apkopes uzdevumus.
Lietotne Roomba® Home nodrosina personalizétus atgadindjumus par piederumu
nomainu un svarigam apkopes vajadzibam. Skatiet papildu instrukciju videoklipus
lietotné Roomba® Home. Ja pamanat, ka robots savac mazak netirumu,

nomainiet tvertnes filtru un notiriet birstes.

Sastavdala

Apkopes biezums

Nomaina*

Sanu birste

Tirit reizi ménest

Péc nepieciesamibas,
ieteicams ik péc 3-6 ménesiem

Galvena birste

Tirit reizi ménest

Péc nepieciesamibas, ieteicams
ik péc 3-6 ménesiem

Rullisa mops

Tirit péc vajadzibas

Péc nepieciesamibas,
ieteicams ik péc 3-6 ménesiem

RulliSa mopa skrapja rieva

Tirit péc vajadzibas

Tvertnes filtrs

Tirit péc vajadzibas

Ik péc 6-12 ménesiem

Netird Gdens tvertne

Tirit péc vajadzibas

Puteklu tvertne

Tirit péc vajadzibas

Uzlades
kontakti/aizmuguréjais
doko$anas indikators

Tirit reizi ménesi vai péc
vajadzibas

Pacelamais grozamais
ritenis

Tiriet ik péc 4 nedélam (reizi
nedéld, ja jums ir majdzivnieki)

Riteni

Tirit reizi ménesi vai péc
vajadzibas

Sensori (navigacijas un
skérslu apie$anas modulis,
malu sensors, kritiena
sensors utt.)

Tirit reizi ménesi vai péc
vajadzibas

* Nomainas biezums var atskirties. Nomainiet komponentus, ja ir redzamas

nodiluma pazimes.




Sanu birstes tiriSana Galvenas birstes tirisana

Pavelciet uz aru, lai nonemtu sanu birsti. Nonemiet matus vai gruzus un péc tam 1 Saspiediet galvenas birstes parsega atbrivo§anas pogas un paceliet parsegu
uzstadiet atpakal sanu birsti. Kad tas bis drosi nostiprinats vietd, jis dzirdésiet klikski. uz augsu.

LV

@ Svarigi: 1. Pirms robota apgrieSanas otradi iznemiet netird ddens
tvertni.
2. leteicams nomainit sanu birsti ik péc 3-6 ménesiem, lai
robots tiritu maksimali efektivi.
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Grozdma ritena tiriSana

Nonemiet gala vacinu no 4 Nonemiet matus vai gruzus, kas sapinusies uz 1 Izmantojiet tiriSanas birsti vai sausu dranu, lai nonemtu matus
galvends birstes gala. galvenads birstes un gala vacina, parbaudiet, vai un gruzus no grozamd ritena.
starp griezéja zobiem nav sveskermenu, un
nekavéjoties tos notiriet. Uzstadiet atpakal gala
vacinu.

Uzstadiet atpakal galveno birsti un galvenas
birstes parsegu robotd, parliecinoties, ka visi

RO e 2 Izmantojiet riku, lai paceltu grozamo riteni un iznemtu to no ta
Cetri parsega stdri ir stingri iespiesti vietd. Kad

- % D korpusa.
tas bas drosi nostiprindts vietd, jis dzirdésiet P
klikski.
|
|
)
// @ Svarigi: 1. Pirms robota apgriesanas otradi @ Svarigi: 1. Pirms robota apgrie$anas otradi iznemiet netird Gdens tvertni.
iznemiet netird Gdens tvertni. 2. Mati un netirumi, kas nosprosto riteni, var sabojat jasu gridu.
2. Optimailai tirianas veiktspéjai 3. Ritena korpusu nevar iznemt no robota. Apkopes noliikos ar
ieteicams nomainit galveno birsti ik instrumentu var iznemt tikai riteni.

péc 6-12 ménesiem.
3. Parliecinieties, vai birstes parsegs ir
pareizi uzstadits.




Aizmuguréja paligritena tirisana Uzlades kontaktu un sensoru tiriSana

Izmantojiet riky, lai paceltu un pabiditu aizmuguréjo paligriteni no labds uz kreiso Noslaukiet uzlades kontaktus un sensorus ar tiru, sausu dranu.
pusi un atvienotu to no metdla ass. Nobidiet aizmuguréjo paligriteni, péc tam
izmantojiet tiridanas birsti, lai iztiritu matus un gruzus no ta aizmugures. Uzlades kontakti

LV

Sensori

@ Svarigi: 1. Pirms robota apgriesanas otradi iznemiet netira tdens tvertni. Ja
neiznemat netird ddens tvertni, parliecinieties, ka taja nav Gdens.
2. Parliecinieties, vai aizmuguréjais ritentin$ ir pareizi uzstadits.

@ Svarigi: Nesmidziniet tirisanas skidumus vai adeni uz sensoriem
vai sensoru atverém.




Iztiriet netira adens tvertni

1 Nospiediet netird Gdens tvertnes 2 Atveriet netira Gdens tvertnes vaku. 3 Izlejiet netiro Gdeni, izskalojiet tvertni ar tiru Gdeni
atbrivosanas pogu, lai iznemtu tvertni. un noslaukiet visus atlikumus.

(A%

4 Iztiriet gruzus no filtra. 5  Noskalojiet un noslaukiet visus atlikumus 6 Notiriet un parliecinieties, ka netirad tdens varsta
no netird Gdens tvertnes augs$éjas virsmas. nav netirumu un to var pilniba aizvért.




Rullisa mopa tirisana

7 Noslaukiet atlikumus no robota apakias. Saja zona 1 Iznemiet netirG adens tvertni un apgrieziet robotu 2 Iztiriet un izskalojiet rulliSa mopu, péc
nedrikst bat atlikumu, lai nodrosinatu, ka netira Gdens otradi. Nospiediet rullia mopa atbrivosanas tam laujiet tam noZat istabas
tvertne pareizi iebidas atpakal robota. pogu, paceliet mopu uz augsu un pavelciet to pa temperatara.

kreisi, lai iznemtu rulliSa mopu. MV

8 levietojiet netira Gdens tvertni atpakal robotd. Jas
dzirdésiet "klikski", kad tas bis drosi nostiprinats vietd.

3 Rullisa mops ir pareizi uzstadits vietd, kad dzirdat
"klikski".

@ Svarigi:  Optimaliem mazgasanas rezultatiem
ieteicams nomainit rulliSa mopu ik
péc 3 ménesiem. Ja rullisa mopa
parsegs ir aizvérts, neméginiet to
atvért ar spéku.

@ Svarigi: - Netira Gdens tvertni nedrikst mazgat trauku mazgajama masing. Ir svarigi
rapigi iztirit netira Gdens tvertni, lai jasu robots tiritu maksimali efektivi.
Netira Gdens tvertne jaievieto vai jaiznem vertikala stavokli. Pirms robota
parvieto§anas vai apgrieSanas nonemiet netird tdens tvertni, lai novérstu
noplidi robota.




Rullisa mopa skrapja rievas tirisana

1 Iznemiet netird Gdens tvertni un apgrieziet robotu otradi. Nospiediet rullisa 2 Spiediet uz priekSu un paceliet, lai nonemtu rullia mopa skrapja rievu.
mopa atbrivoSanas pogu, paceliet mopu uz augsu un pavelciet to pa kreisi,
lai iznemtu rulliSa mopu.

(A%

3 4 Salagojiet rullisa mopa skrapja rievu ar atveri labaja pusé un spiediet kreiso

pusi uz aizmuguri, lai to nostiprinatu.

@ Svarigi: Parliecinieties, vai rullia mopa skrapja rieva ir pareizi uzstadita. Rullisa
mopu nebis viegli uzstadit atpakal, ja tas nebds drosi nostiprindts.




Puteklu tvertnes un filtra tiriSana

1 Nonemiet robota augséjo parsegu, pacelot to uz augsu. 2 Nospiediet putek|u tvertnes atbrivosanas pogu 3 Atveriet filtra parsegu un iznemiet filtru.
un velciet uz augsu, lai iznemtu puteklu tvertni.

LV

6 levietojiet filtru atpakal puteklu tvertné.

4 lztiriet gruzus no filtra. 5  lztukSojiet un iztiriet puteklus un netirumus no ReRCH X ~
levietojiet puteklu tvertni atpakal robota.

puteklu tvertnes.

Nemazgdjiet puteklu tvertni trauku mazgdajamaja masing.

‘ @ Svarigi:  Filtrs ir mazgajams, bet pirms ievietoSanas atpakal puteklu tvertné tam ir pilniba jaizzast gaisa.
20
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Uzstadiet atpakal robota augs$éjo vaku.

Dokstacijas kopsana un apkope

Lai dokstacija darbotos maksimali efektivi, ieverojiet turpmakajas lapas
aprakstitas proceddras.

Sastavdalas

Apkopes biezums

Nomainas biezums*

Dokstacijas uzlades
kontakti

Tirit reizi ménest

Sensori

Tirit reizi ménest

AtgrieSands dokstacija
signdla izstaro$anas zona

Tirit reizi ménest

Tirisanas paliktnis un
paliktna pluding

Tirit ik péc 2 nedélam vai
péc vajadzibas

TirG Gdens tvertne

Izskalojiet un nomainiet
Gdeni péc nepiecieSamibas

Netira Gdens tvertne

Izskalojiet un iztukSojiet péc
nepieciesamibas

Uzbrauktuves plaksne

Tirit reizi ménest

Netirumu savaksanas maiss

Nomainit péc vajadzibas

Tirisanas $kidums

Nomainit péc vajadzibas

nodiluma pazimes.

* Nomainas biezums var atskirties. Nomainiet komponentus, ja ir redzamas




Notiriet dokstacijas uzlades kontaktus un infrasarkano logu Tirisanas paliktna tirisana

Parbaudiet komponentus, lai parliecinatos, ka tajos nav gruzu. Noslaukiet ar tiru, 1 Rapigi noskalojiet vai noslaukiet netirumus tirisanas paliktni un ap to.

sausu dranu. Parliecinieties, ka tird Gdens uzpildes atvere un netird Gdens iestik$anas atvere
nav nosprostotas. Lai nonemtu noturigus netirumus, var izmantot maigas
ziepes un sukli.
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@ Svarigi: Nesmidziniet tirisanas skidumus vai
Gdeni uz sensoriem vai sensoru
atverem.
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Udens tvertnu mazgasana

1 Péc rullisa mopa mazgasanas cikla nekavéjoties 2 IztukSojiet netird Gdens tvertni. 3 lzskalojiet abas tvertnes ar istabas
iznemiet un iztiriet netird Gdens tvertni, lai novérstu temperatiras Gdeni. Lai nonemtu noturigus
v smaku un peléjuma raanos. netirumus, var izmantot maigas ziepes un stkli.
=
S —

@ Svarigi:  Pludini tira Gdens tvertné un netir Gdens tvertné ir kustigas
detalas. Esiet uzmanigi, tos tirot, lai nesabojatu to darbibu.
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Udens tvertnu mazgasana

4 Piepildiet tird Gdens tvertni ar Gdeni. 5 levietojiet abas tvertnes atpakal dokstacija.

LV

@ Svarigi: - Nelieciet tvertnes trauku mazgdjamaja masing. Pirms atkartotas
uzstadisanas parliecinieties, ka tvertnes fiksatori ir drosi aizverti.
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Nomainiet tiriSanas skidumu

Nonemiet dokstacijas paneli un novietojiet to uz stabilas virsmas.
LV

Ka paradits attéld, iznemiet un izmetiet tukso tirisanas skiduma iepakojumu, péc tam panemiet jaunu tirisanas skiduma iepakojumu un uzstadiet to
noraditaja vietd. Bidiet tiriSanas skiduma iepakojumu uz ieksu, lidz tas ir pareizi uzstadits.
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Pudeles atvere
vérsta uz leju

Svarigi: 1. Nelietojiet neoficialu tiridanas skidumu vai citus tirisanas lidzeklus, jo tas var sabojat ierici.

2. Robots automatiski dozé tirisanas $kidumu. Nepievienojiet tirisanas skidumu manudli tira Gdens tvertnei.

3. Kad tirisanas $kidums dokstacija beidzas, nekavéjoties nomainiet to ar noradito tirisanas $kidumu, lai uzturétu tirisanas veiktspéju.
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Nomainiet netirumu savaksanas maisu

lai iznemtu maisu, un izmetiet to. levietojiet jaunu
LV

kturi,
ésiet klikski.

Sanas maisa ro

, atveriet dokstacijas paneli, pavelciet netirumu savak:

Sanas maiss ir janomaina

Salagojiet fiksatorus un pievienojiet atpakal dokstacijas paneli. Kad tas bis drosi nostiprindts vietd, jas dzird

netirumu savaksanas maisu un iebidiet rokturi atveré, parliecinoties, ka tas ir pareizi uzstadits.

Kad netirumu savak

)
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Probléemu novérsana

Kladu indikatori

Risinajumi

Nevar ieslégt

Zems akumulatora uzlades limenis. Lidzu, pirms lietoSanas
pilntba uzladéjiet.

Nevar sakt: zems
akumulatora limenis

Ladzu, laujiet robotam pietiekami uzladét akumulatoru un
méginiet vélreiz.

Nevaréja sasniegt
savu dokstaciju

Parliecinieties, ka cels ir brivs, lai robots varétu atgriezties
sava dokstacija. Parbaudiet, vai dokstacija ir pievienota
stravai un atrodas tas sakotnéja vietd.

Neparasts troksnis
tirisanas laika

Galvenaja birsté, sanu birsté, kreisaja/labaja ritent vai
rullisa mopad var bat iekérusies sveskermeni. Izslédziet
robotu un iztiriet to.

Samazinata tirisanas
veiktspéja vai
netirumu izbirSana

Puteklu tvertne ir pilna. Iztiriet to. Galvenaija birsté ir
sapinusies sveskermeni. Iztiriet to.

Robots bezsaisté

Vaj$ Wi-Fi signals. Parliecinieties, ka robots atrodas laba Wi-Fi

parklajuma zona. Neparasts Wi-Fi savienojums. Atiestatiet
Wi-Fi un lejupieladéjiet jaundko lietotni, péc tam méginiet
izveidot savienojumu vélreiz.

Nevar uzladét

Parliecinieties, ka ap dokstaciju ir pietiekami daudz vietas un
ka uz dokstacijas uzlades kontaktiem nav puteklu un skérslu.

Apkartéja temperatira ir parak zema (zem 0 °C) vai parak
augsta (virs 40 °C).
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Klidu indikatori

Risindjumi

Nevar izveidot
savienojumu ar lietotni

Parliecinieties, ka gan dokstacija, gan robots atrodas Wi-Fi
parklajuma zona ar spécigu signdlu. Pirms atkartotas
savieno$anas pari atiestatiet Wi-Fi, ka noradits rokasgramata.

Nevar izmazgat
mopu

Dokstacijas tira Gdens tvertné nav Gdens. Lidzu, piepildiet ar tiru
Gdeni. Tird Gdens izplides atvere ir blokéta. Likvidé&jiet
nosprostojumu. Stacijas tiriSanas paliktnis ir pilns. Ladzu, iztiriet
paliktni. TirSanas paliktnis nav uzstadits. Uzstadiet to. Netira Gdens

tvertne ir pilna. Iztukojiet to.

Galvena birste ir
iestrégusi

Iznemiet $kérs|us vai sapinusas skiedras no birstes, lai ta varétu
brivi griezties

Galvena birste
sapinusies. Iztiriet un
turpiniet

Galvenaja birsté ir sapinusies sveskermeni. Iztiriet un restartéjiet
uzdevumu.




Problemu noversana

Kladu indikatori

Risingjumi

Sanu birste ir iestrégusi

Iznemiet sapinuias skiedras un netirumus no sanu
birstes, lai ta varétu brivi griezties.

Kreisais ritenis iestrédzis/Labais
ritenis iestrédzis

Vairakas reizes nospiediet kreiso/labo riteni uz aug$u un
uz leju, péc tam pagrieziet to, lai atbrivotu iespriadusos
gruzus. Tam vajadzétu brivi griezties.

Notiriet krituma sensorus

Notiriet apak$éjos krituma sensorus ar mikstu, sausu
dranu, lai kapnes varétu tikt precizi uztvertas. Novietojiet
robotu uz gridas un nospiediet sak$anas pogu, lai atsaktu
tirisanu.

Navigdcijas un $kérslu
izvairisanas modulis ir
blokéts, ladzu, noslaukiet un
turpiniet

1. Navigacijas un $kérslu izvairisanas modulis ir blokéts.
Lidzu, novaciet aizsprostojumu vai sveskermeni.

2. Ja tiriSana nav nepieciesama, ludzu, parvietojiet
robotu uz jaunu vietu un restartéjiet to.

Robots ir iestrédzis

Parvietojiet to uz atvértu vietu un nospiediet barosanas
pogu, lai atsaktu. Novaciet skérslus un atveriet durvis.

Nevar sakt: iestrédzis
aizliegtaja zona

Parvietojiet robotu arpus aizliegtas zonas, lai tas varétu
sakt jauno uzdevumu.

Nevar sakt: konstatétas
kapnes vai kritums

Ladzu, parvietojiet robotu uz jaunu vietu un méginiet
vélreiz.

Klidu indikatori

Risinajumi

Robots ir pacelts

Robots ir konstatéjis, ka ir pacelts gaisa. Lidzu, parvietojiet
to uz jaunu vietu un saciet vélreiz.

Akumulatora uzlades
limenis ir parak zems, lai
veiktu tirisanu.

Novietojiet robotu ta dokstacija un laujiet tam pietiekami
uzladéties. Akumulatora statusu varat parbaudit $eit, cilné
Roboti.

Tirisanas paliktnis ir pilns.

Ladzu, parbaudiet netird
Gdens cauruli un
parliecinieties, ka netira
Gdens tvertne ir pareizi
uzstadita

Vispirms parbaudiet un iztuk$ojiet netira tdens tvertni,
parliecinoties, ka ta ir pareizi uzstadita vietd. Péc tam
iztiriet matus un citus aizsprostojumus no dokstacijas

tirisanas filtra un stk$anas atveres.
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Robota specifikacijas

Robota sensoru saraksts

Noteiksanas diapazons /

Nosaukums Daudzums  Funkcija

Dokstacijas sensoru saraksts

Noteiksanas diapazons /

Nosaukums Daudzums Funkcija

Darbibas attalums

Navigacijas un $kérslu

Lokalizacija, navigacija &

izvairisandas modulis *1 izvairi$anas no $kérsliem 0,15-8 m
IMU Ziroskops x 1 Kustibas vadiba /
Akselerometrs x 1 Atruma vadiba /
Sanu vienas linijas lazera .
malas sensors y x 1 Malu tirisana <1,5cm
Ultraskanas paklaju . .
noteik$anas sensors *1 Pakicja atpazisana /
Priek$éja bufera sensors x 2 Aizsardziba pret sadursmém <10cm
TOF gridas noteik§anas sensors x 1 Krituma noteiksana 0,01-0,2m
rg;gislgggg:':’eg;ggs x 2 Krituma noteiksana <lcm
[T Nosaka, vai mopa paliktna
"_V"Olra turétgja kidtbitnes %1 turétdjs ir sava vieta, vai <lcm
olla sensors turétaja pacelSanas statusu

Puteklu tvertnes noteikSanas Holla Nosoko., vai pEJte_k!u 3em+0,5cm
sensors tvertne ir uzstadita
Aizmuguréjais atgrieSanas %1 Atgriesands doka 3-4m
infrasarkanais sensors un savienos$ana pari
Netira Gdens tvertnes <1 Nosaka, vai netird Gdens <lem
noteik§anas Holla sensors tvertne ir ievietota -
Netira adens tvertnes pilnuma Nosaka, vai netird Gdens

x 1 <1,2cm

noteik§anas Holla sensors

tvertne ir pilna

29

Darbibas attalums

Tir Gdens tvertnes

Nosaka, vai tirad adens tvertne ir

. . R <1,8cm
noteikSanas Holla sensors uzstadita vai tuksa
Netira Gdens tvertnes Nosaka, vai netird Gdens tvertne <18cm
noteikSanas Holla sensors ir ievietota vai pilna !
Netirumu savaksanas maisa Nosaka, vai ir uzstadits netirumu <1cm
esamibas Holla sensors savak§anas maiss -
Tirsanas paliktna pilnuma Nosaka, vai tiriSanas paliktnis ir > 4 0ml
Holla sensors pilns
Tirisanas paliktna klatbatnes Nosaka, vai ir uzstadits tiriSanas < 6mm
Holla sensors paliktnis -
Dokstacijas IR sensora Dokésana un lidzinasana 3-4m

raiditdja un uztvéréja sensori

Tinsanas skiduma trakuma
noteiksana

Nosaka, vai caurulvada ir tirisanas
skidums




Robota specifikacijas

Robots

lzméri 356 x 360 x 99,8 mm

Nomindla ietilpiba: 4400 mAh

Akumulatora ietilpiba Nomindld ietilpiba: 5000 mAh

Neto svars 5,4 kg

Pasattirosa dokstacija

Stacijas izméri P 350 x Dz 499 x A 475 mm

Stacijas neto svars 8,1 kg
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Tehniskais atbalsts

Vai nepiecieS§ama papildu palidziba? Més labprat palidzésim.

Lejupieladéjiet lietotni Roomba® Home vai apmeklgjiet vietni global.irobot.com, lai sanemtu atbalstu
saistiba ar produktu. Varat ari sazindties ar vietéjo servisa centru. Ja atrodaties ASV vai Kanada un jums
nepieciesama papildu palidziba, zvaniet ASV klientu apkalposanas dienestam pa talruni (877) 855-8593.

iRobot® ASV klientu apkalposanas centra darba laiks

Pirmdien-piektdien: 9.00-21.00 (EST)
Sestdien-svétdien: 9.00-18.00 (EST)

Drosibas informacija

Skatiet §t produkta komplektacija ieklauto drosibas rokasgramatu vai apmeklgjiet vietni global.irobot.com,
lai iegltu papildinformaciju.

rRobot

©2026 iRobot Corporation. 8 Crosby Drive, Bedford, MA 01730 USA. Visas tiesibas aizsargatas. iRobot, Roomba un PerfectEdge ir
uznémuma iRobot Corporation registrétas precu zimes. AutoEmpty, AutoWash, StayClean un PrecisionVision ir uznémuma iRobot
Corporation precu zimes. Wi-Fi un Wi-Fi logotips ir Wi-Fi Alliance registrétas precu zimes. Apple un App Store ir uznémuma Apple Inc.
precu zimes, kas registrétas ASV un citds valstis. Google Play ir uznémuma Google LLC precu zime.



